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Συνδέω μΕλεγκτή με Servo 

 

1. Αναζητώ στο διαδίκτυο πληροφορίες για servos και περιγράφω πώς λειτουρ-

γούν. 
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2. Ποια η ιδιαιτερότητα των ακίδων 9 και 10 στο Arduino στη σύνδεση με servos; 
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ΑΛΒΑΝΟΣ ΑΓΓΕΛΟΣ | ΓΚΑΝΑΒΑΣ ΚΟΣΜΑΣ | ΖΩΤΗΣ ΙΩΑΝΝΗΣ | ΚΟΥΤΣΑΓΙΑΣ ΑΘΑΝΑΣΙΟΣ | ΚΟΥΤΣΑΓΙΑΣ ΧΡΗΣΤΟΣ 

ΟΛΥΜΠΙΟΣ ΠΑΥΛΟΣ | ΠΑΠΑΔΗΜΗΤΡΟΥΛΑΣ ΓΕΩΡΓΙΟΣ | ΠΑΠΑΙΩΑΝΝΟΥ ΤΡΙΑΝΤΑΦΥΛΛΙΑ-ΔΕΣΠΟΙΝΑ 

ΡΙΜΑΓΜΟΥ-ΡΗΓΑ ΞΕΝΙΑ | ΡΟΥΣΣΑ ΑΛΕΞΑΝΔΡΑ | ΤΟΠΑΛΗΣ ΔΗΜΗΤΡΙΟΣ | ΤΣΙΤΣΙΟΥΜΗΣ ΓΕΩΡΓΙΟΣ 

3. Συμπληρώστε τον παρακάτω πίνακα για το ποια είναι τα pins απαιτούνται και 

πώς συνδέονται στο Arduino. 

Αντιστοιχία ακίδων (pins) 

Arduino Board Servo  Παρατηρήσεις 

   

   

   

   

 

4. Αναζητήστε στο Διαδίκτυο ένα σχέδιο σύνδεσης ενός servo και του Arduino. 

Σχεδιάστε το όσο καλύτερα μπορείτε πάνω στο πρότυπο που σας δίνεται: 

 


