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Όμιλος Υπολογιστικής Σκέψης, 

Αυτοματισμών και Ρομποτικής 

 

Συνδέω μΕλεγκτή με κινητήρες 

 

1. Σας δίνεται στην πίσω σελίδα το Διάγραμμα 1ης φάσης (μηχανισμοί κίνησης) 

σύμφωνα με την εργασία Δ για να το υλοποιήσετε.  

 

2. Συμπληρώστε τους παρακάτω πίνακες: 

Υλικά που απαιτούνται για την κατασκευή 

   

   

   

 

Αντιστοιχία ακίδων (pins) 

Arduino Board L298N Motor Driver Παρατηρήσεις 

   

   

   

   

   

   

   

   

 



 


